Analisa Sistem Kerja pada Swing Motor Excavator Excava 200 by Suryanto, Anggit Dwi & , Wijianto, ST, M.Eng, Sc.
TUGAS AKHIR 
 
ANALISA SISTEM KERJA PADA SWING MOTOR EXCAVATOR 
EXCAVA 200 









Tugas Akhir Ini Disusun Sebagai Syarat Untuk Memperoleh Gelar 





ANGGIT DWI SURYANTO 
D200150289 
 
JURUSAN TEKNIK MESIN  
FAKULTAS TEKNIK 





































































































“Man Jadda Wa Jadda” 
 




“Barangsiapa yang harinya sekarang lebih baik daripada kemarin maka dia 
termasuk orang yang beruntung. Barangsiapa yang harinya sama dengan 
kemarin maka dia adalah orang yang merugi. Barangsiapa yang harinya 
sekarang lebih jelek daripada harinya kemarin maka dia terlaknat.” 
 
 
“Jangan khawatir dengan apa yang telah kita usahakan, 
Sabarlah dengan hati yang muthmainnah dan tuma’ninah” 





Dengan rasa senang hati karya sederhana ini dapat 
terselesaikan, yang saya persembahkan kepada: 
1. Bapak Ir. H. Subroto, M.T., selaku Ketua Jurusan Teknik 
Mesin Universitas Muhammadiyah Surakarta. 
2. Bapak Dr. Suranto selaku Direktur Sekolah Vokasi 
Universitas Muhammadiyah Surakarta. 
3. Bapak Wijianto, S.T., M.Eng.Sc., selaku Dosen Pembimbing 
yang telah memberikan banyak ilmu, pengarahan, dan 
bimbingan kepada penulis dalam menyelesaikan tugas ini. 
4. Kedua orang tua yang selalu memberikan dukungan dan 
doanya yang terbaik untuk anaknya. 
5. Teman seperjuangan dalam menyelesaikan tugas akhir ini, 
Totok, Fathur, Gilang, dan Prabowo, terima kasih atas kerja 
sama dan bantuannya. 
6. Teman-teman Teknik Mesin angkatan 2015 yang banyak 
memberi semangat dan kebersamaanya. 
7. Nikmatul Ulfah yang telah memberikan semangat dan 
dorongan dalam pengerjaan laporan ini. 
8. Semua pihak yang telah membantu dalam penelitian dan 
penyusunan laporan tugas akhir ini. 
Semoga tugas akhir ini membawa manfaat kedepannya, 







Excavator adalah alat berat yang digunakan dalam industri, 
pertambangan, konstruksi, kehutanan dan pertanian.Swing pada excavator 
adalah komponen yang berguna untuk menggerakan upperstructure unit 
sebesar 360°. Analisa ini bertujuan untuk mengetahui mekanisme kerja dari 
masing-masing komponen pada swing motor dan besarnya gaya-gaya yang 
bekerja. 
Swing motor merupakan komponen yang merubah pressure dari main 
pump menjadi gerakan mekanis, Swing brake berfungsi untuk engaged dan 
disengage clucth dan disk yang berfungsi untuk release cylinder block dan 
lock cylinder block pada swing motor dan untuk mencegah agar swing tidak 
bermasalah dan menghindari rusaknya komponen-komponenya, maka pada 
swing menggunakan beberapa valve. 
Hasil analisa, gaya-gaya yang berkeja pada swing motor seperti torsi 
sebesar 532,544 Nm didapatkan efisiesi mekanis sebesar 75,87%, flow rate 
sebesar 0,0259 m3/menit didapatkan efisiensi volumetris sebesar 89,57 %, 
dan efisiensi keseluruhan pada swing motor sebesar 67,69 %. 
 



























Excavators are heavy equipment used in industry, mining, construction, 
forestry and agriculture. Swing on the excavator is a useful component to 
move upperstructur unit to rotate by 360o. This analysis aims to determine the 
working mechanism of each component on the swing motor  and the 
magnitude of the forces that work. 
Swing motor is a component that converts pressure from main pump to 
mechanical movement, Swing brake functions to engage and disengage 
clucth and disk that serves to release cylinder block and lock cylinder block on 
swing motor,  and to prevent the swing from being problematic and avoid 
damaging its components,the swing uses several valves.  
The results of the analysis, the forces that work on motor swing like 
torque of  532,544 Nm obtained mechanical efficiency of 75,87 %, flow rate of  
0,0259 m3/minute obtained volumetric efficiency of 89,57%, and overall 
efficiency in motor swing equal to 67,69 %.  
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